D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z rozbidrka elementow dr(?g w ramach zadania: BUDOWA DROG
DOJAZDOWYCH DO DZIALEK POLOZONYCH W GORZE SIEWIERSKIE] TZW. ,CZERWONY
KAMIEN".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacii BUDOWY DROG DOJAZDOWYCH DO DZIALEK POLOZONYCH W GORZE
SIEWIERSKIE]J TZW. ,,CZERWONY KAMIEN".

1.3. Zakres robodt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z rozbidrka:

- warstw nawierzchni,

- kraweznikow

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogolne" pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwiazanych z rozbidrka elementow drég, ogrodzen moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- fadowarki,

- samochody cigzarowe,
- zrywarki,



- mloty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drog, ogrodzen obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera. Jesli
dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidorkowej. Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okre§lony przewidziany odzysk
materialow. Roboty rozbidorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST
lub przez Inzyniera. Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny
by¢ usunigte z terenu budowy, na miejsce sktadowania - wysypisko 1 poddane utylizacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne" pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszcezenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i
przepustow powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6dt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbidrka elementow drog i ogrodzen jest:

- dla nawierzchni i chodnika- m2 (metr kwadratowy),



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"  pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne" pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,

- zatadunek 1 wywiezienie materialdw z rozbiorki oraz koszt jego utylizacji,

- wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawegznikow

- odkopanie kraweznikéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek 1 wywiezienie materiatu z rozbiorki oraz koszt jego utylizacji,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy przytoczono wg OST GDDP
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwiazanych z rozbidrka elementow dr(?g w ramach zadania: BUDOWA DROG
DOJAZDOWYCH DO DZIALEK POLOZONYCH W GORZE SIEWIERSKIE] TZW. ,CZERWONY
KAMIEN".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwiazanych z BUDOWA DROG DOJAZDOWYCH DO DZIALEK POLOZONYCH W
GORZE SIEWIERSKIEJ TZW. ,,CZERWONY KAMIEN”.

1.3 Zakres rob6t objetych SST.

Lokalizacje robot rozbiérkowych okresla dokumentacja projektowa.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka elementow
drog 1 obejmuja:

a) rozebranie krawegznikow betonowych 15/30 cm na fawie betonowe;.
b) rozebranie chodnika z ptyt bet. 50/50 cm
c) rozebranie obrzeza bet. 8/30 cm na tawie zwirowej .

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz definicjami podanymi w SST D-00.00.00 "Wymagania ogo6lne"

1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowe,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w SST D~00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty zwiazane z rozbiorka elementéw drog nalezy wykonaé przy uzyciu nastgpujacego sprzgtu
- spr¢zarka powietrza przewozna spalinowa

- mloty pneumatyczne

- samochody ci¢zarowe

- fadowarki

Mozna uzy¢ rowniez innego, dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera

4. TRANSPORT

Materiat z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inzyniera.
Wybdr srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji 1 harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana rozbiorka elementéw drog.

5.2 Zakres wykonywanych robot
Obejmuje roboty wymienione w punkcie 1.3.

Bezuzyteczne elementy i materialy powinny by¢ wywiezione w miejsce wskazane przez Inzyniera.
Ewentualne doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacja projektowa bgda wykonane wykopy drogowe powinny by¢é tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Wszystkie pozostate doly (wykopy) nalezy wypetni¢ warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymogami okreslonymi w SST D-03.00.00 "Roboty ziemne"

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzanie jako$ci robot polega na sprawdzeniu kompletno$ci wykonanych robét rozbidérkowych.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest:
[mb] - rozbiorka kraweznika, obrzezy,
[ m2 ] - rozbiorki nawierzchni chodnikow.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Kierownik Projektu, po zgltoszeniu robot do odbioru przez Wykonawce. Odbidr powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postgpu
robot.

9. WARUNKI PLATNOSCI

Ptaci sig za 1 mb, zgodnie z obmiarem, jak w pkt.7 po dokonaniu odbioru.

Cena jednostkowa wykonania robot obejmuje wszystkie czynnos$ci, badania i pomiary wymienione w
punktach 5 1 6 dla poszczegdlnych asortymentow robot rozbidorkowych oraz selekcje materiatow
nieprzydatnych i ich odzysk.

- rozebranie elementow drogi

- odwiezienie materiatu z rozbidrki na wskazane miejsce
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1 PN-S-U2205/98 "Drogi samochodowe. Roboty ziemne".

2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru robdt drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich, krajowych 1 wojewddzkich, GDDP, Warszawa, 1989.



